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	FMC4030-Modbus使用示例
	X轴点动
	1、设置X轴移动距离为50mm
	2、设置X轴移动速度为100mm/s
	3、设置X轴移动加速度为200mm/s²
	4、设置X轴移动减速度为200mm/s²
	5、启动X轴正向运行

	获取X轴当前位置
	1、发送查询位置指令
	2、接收控制器的返回数据



